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/" + TRONCAL:
¢ SIST. ELECTRONICOS Y AUTOMATICOS
5 HT + 4 HP = 9 créditos
 OBLIGATORIA:

Ing“. INDUSTR,I,AL ¢ AUTOMATIZACION INDUSTRIAL
Generalista 3HT + 1.5 HP

 INTENSIFICACION:
¢ ING. DE CONTROL (3HT +3 HP)
¢ SIST. DE AUTOMATIZACION (3 HT + 3 HP)
¢« INTELIGENCIA ARTIFICIAL (3HT +3HP)

OPTATIVA LIBRE
¢ ING. DE CONTROL (3 HT + 3HP)

Asignaturas

|.T. INDUSTRIAL I.T. INDUSTRIAL

Esp: Electronica. Regulacion y Automatismos Esp: Estructuras e Instalaciones Industriales

———

Asignaturas 4[ - SERVOSISTEMAS (3° Curso)
L @ 3HT + 2 HP = 15 créditos
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Ing. INFORMATICA
(4 anos)

3°Curso
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I.T. INDUSTRIAL

Esp: Electronica, Regulacion y Automatismos

SERVOSISTEMAS

Teoria Clasica de Control
+

Introd.a Sistemas
Discretos
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I.T. INDUSTRIAL

Esp: Electronica, Regulacion y Automatismos
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Transparencias
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Ref " Plantao

'—— Accionador ———

Proceso
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Control del nivel de un depésito

CORRIENTE
REGULADOR : VALVULA DEPOSITO
PRESION

A

CORRIENTE PRESION

PRESION | ALTURA
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CONTROL DEL NIVEL DE UN DEPOSITO
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Sensot de caudal magnetico.
Fahicarte: Fisher-Eosemount.
Ilodelo: 8711 EREZ0FR].

Diametro mteror Smim.

Factor de calibracitn : 78 768 49 ppg
Fatign de calibracicn : 0-60LM0

T maxima de operacide: 03 C.

Transmisor de caudal magnétion inteligente Fabricante: Fisher- Eosemousnt.
Modelo: 87120 B2

Alimentaciie 230 VAC, 50080 He

Cotsimo OS5 Fatercia 205

Fango de calibracion : 0-60 Lt

Aefial de salida ansldgica 4390 mA+ HART

Iflax. sefial de salida pulsos 1000 He

Convertidor Intensidad! presion.

Fabricante: Fisher- Bosemount,
Ilodelo 2311 D31 I EL
Alimentacion normal max 2055 psig.
aefial deentrada 4 — 20 mA,

menial de salida directa 3-15 psig,

Yalvula de conto] ded vias

Fabricarte: Badgerlleter - Fisher Bosemonnt.

Iodela 754-860- 15" isoporrential

s LS Actuador: disfrasmea.

Alimentador posicionados: 20 peis Ranon 5-15psi pei Entrada 315 pei.
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Conclusiones




