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Esguema de la presentacion

» Motivacion de las practicas
 Précticas de Regulacion Automética

— Circuitos de sistemas de 2° orden, redes de
adelanto, ...

— Motor DC
» Practicas de Robética
— Robot siguelineas
— Robot y programacion de alto nivel
 Practicas de Automatizacion industrial
— UsodeunPLC
— Utilizacién de sensores
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Motivacion de las précticas

* Gran nimero de alumnos

* Necesidad de disponer de un alto nimero de
plantas iguales

» Plantas baratas y sencillas de construir

» Adaptablesy configurables para distintas
précticas o gercicios
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Regulacion Automética
Circuitos de sistemas

» Caracteristicas:
— Faciles de disefiar, construir y baratas
— Permiten construir sistemas lineales de digtinto orden.
— Reconfigurables a partir de potencidmetros e interruptores

 Utilizadas en las asignaturas:
— Control de Sistemas (Ingenieria Electronicay CC. Fisicas)
— Sistemas Lineales (Ingeniero Técnico en Informatica de Sisemas)
— Control Digital (Ingeniero Superior en Informética)
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- Regulacion Automética
Circuitos de sistemas. Elementos

Sistemade 2° orden Polo red

Alimentacion Alimentacion
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- Regulacion Automética
Circuitos de sistemas. Précticas (1)

| dentificacion de una planta Alimentacion

I entrada Salida '

— Introduccion de entradas sinusoidales y medida de la sdida
(magnitud y desfase)

— Representacion del diagrama de Bode

— ldentificacion dela planta

— Respuesta temporal y comprobacién del modelo
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Regulacion Automatica
Circuitos de sistemas. Précticas (2)

Realizacion e
Mediante toma de datos anal dgica Pl lleir aii
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Generador de frecuencias @ (]
Mediante toma de datos digital
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Regulacion Automética
Circuitos de sistemas. Practicas (3)

Control mediante unared de adelanto Almentadion
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Disefio de lared de addanto

Control analdgico (R1, R2, R3)
Discretizacion y control digital
Comparacion entre ambos
controles

Cogte:
- Componentes e ectronicos (3AO, 3R, 4Rvar, 2C): ~5€

- Conectores (12): ~3 € Total: ~ 13 €
- Soportey esquema: ~ 2 €
-PCB:~3€
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Salida
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- Regulacion Automética
Motor DC

» Caracteristicas:
— Bgjo coste.
— Alimentacion propia (a partir de 220 V.)
— Controlado mediante puerto paraelo

» Utilizadas en las asignaturas:

Control de Sistemas (Ingenieria Electrénicay CC. Fisicas)
Sistemas Lineales (Ingeniero Técnico en Informética de Sistemas)
Control Digital (Ingeniero Superior en Informética)

Ampliacién de Sistemas de Contral (Ingenieria Electronica)
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- Regulacion Automética
Motor DC. Elementos

Motor DCy Alimentacion einterfaz
generador DC (tacOmetro) paraelo con e PC

\./

Otras précticas como levitador, dos tanques, ...
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Regulacion Automética
Motor DC. Practicas (1)
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Ejemplo de préacticas
— ldentificacion del modelo del motor
— Control en velocidad
— Control en posicion
— Plantano lineal (saturaciones, modelo no linedl,...)

Esguema de montaje
Cigtal fnalog
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Regulacion Automética
Motor DC. Practicas (2)

Libreriade Simulink para acceder al puerto paradelo

Identificacion del modelo del motor Control en posicion
N —— S e — bl
O o | L Bor W Ded@d ihl o » = B
Coste:
- Motor y generador: ~30€
Total: ~75€

- Alimentacion einterfaz paraldo: ~40€
- Soporte, cableado y conectores: ~5€
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Robdtica
Robot sigue-lineas
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» Caracteristicas:

Féciles de disefiar, construir y baratos

Permiten introducir alos alumnos en la robGtica movil (microbdtica).
Uso de motores y sensores (infrarrojos, interruptores y encoders)
Programacion deun PIC

 Utilizadas en las asignaturas:
— Robdtica (Ingenieria Electronicay CC. Fisicas)
— Robdtica (Ingeniero Superior en Informética)
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Robdtica
Sigue-lineas. Elementos

Baterias
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Robdtica
Sigue-lineas. Practicas (1)

Ejemplo de préacticas
Practicas de robots moviles de modo progresivo
en complejidad sobre la misma plataforma
— Robot anal 6gico. Solo sensores de infrarrojos
— Robot anal 6gico. Parada con sensores de contacto
— Robot programado. Con PIC y comportamiento como antes
— Robot programado. Con PIC y cuenta vueltas de encoder

Coste:

- Componentes e ectronicos: 15 €

- Sensoresinfrarrojos: 4 €

- Soportey portapilas: 3€ Total: ~37€/ 87€

- Placadeinsercion o prototipos: 5 € Con (PIC): ~49€ / 99€
- Servos Futaba (2): 60 €/ Otros servos (2): 10 €

- PIC 16F84 (comp. Electrénicos): 12 €
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Robdtica
Sigue-lineas. Practicas (2)

Sigue-lineas analdgico basico
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Robdtica
Robot y programacion de alto nivel

» Caracteristicas:
— Faciles de construir y baratos
— Permiten introducir alos alumnos en la robética mévil
— Uso de motores y sensores (infrarrgjos, interruptores y encoders)
— Programacién de ato nivel

 Utilizadas en las asignaturas:
— Robdtica (Ingenieria Electronicay CC. Fisicas)
— Robdtica (Ingeniero Superior en Informética)
— Laboratorio de Automatizacién y robética (Ingenieria Electronicay
CC. Fisicas)
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Robdtica

Robot y programacion de alto nivel. Elementos

1IN0 Connectar

Memenj Sockoets Hecwork Conrector

Caracterigticas del OOPic:
- Programaci 6n Orientada a obj etos
- Objetos: sensor ultrasonidos, servo, dtavoz, infrarrojos
- Conexion serie con PC
- Sdidas PWM
- Elementos AD y DA

Power Prl:-granmig
Lonnectar Gonectar
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Robaotica
Robot y programacién de alto nivel. Practica

- Esquiva de obstacul os b M e e s e
- Mangjo de sensores . -"'
- Construccion de un mapa del entorno -~ _,J | . \
u ".x & .I
F‘"_‘;‘—""'..—‘-Is_;ll Y .___-_-‘__.'
e e g
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Coste:
- Placas y componentes e ectronicos: 30 €
- OOPic: 10 €
- Sensores (interruptores, infrarrojos y ultrasonidos): 12 € Total: ~ 142 €
- Motor paso apaso, .... 10 €
- Soportey plataforma: 20 €
- Motor y ruedas: 60 €
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Automatizacion industrial
Programacion de PLCs

» Caracteristicas:
— Faciles de programar y utilizar en diferentes practicas.
— Alimentacion externapropia (220 V.)
— Programacion mediante ladders

» Utilizadas en las asignaturas:
— Robdtica (Ingenieria Electrdnicay CC. Fidcas)
— Laboratorio de Automatizacién y robética (Ingenieria Electronicay
CC. Fisicas)
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Automatizacion industrial
Programacion de PLCs. Elementos

PLC Logicmaster 90-30
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Automatizacion industrial
Programacion de PLCs. Préactica

- Disefio e implementacion de un seméaforo
- Botdn de averia: amarillo intermitente
- Boton de paso de peatén: paso arojo

Coste:
- Interruptoresy soporte: 25 €
- Bombillas: 6 € Total: ~131€ !
-PLC:100€ .
HF b
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Automatizacion industrial
Utilizacion de sensores

» Caracteristicas:
— Faciles de utilizar y adaptables a distintas practicas.
— Alimentacién/interfaz comun a todos

» Utilizadas en las asignaturas:
— Robdtica (Ingenieria Electronicay CC. Fisicas)
— Laboratorio de Automatizacién y robética (Ingenieria Electronicay
CC. Fisicas)
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Automatizacion industrial
Utilizacion de sensores. Elementos

Luz

Temperatura

Acelerémetro Campo Magnetico

G
=
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Automatizacion industrial
Utilizacion de sensores. Practica
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- Medida de diferentes variables
- Mangjo de sensores
- Interpretacion de sefides

Coste:

- Adaptador: 50 €

- Sensores; 20 € (cada uno) Totd: ~70€
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